
 

 

  

Robiĺ czy nie robiĺ  

Poznaj logikň jeŜli, wtedy, w innym wypadku! 

 



 

 

  

Odkryj nowe praktyczne 

kompilacje i moŨliwoŜci 

programowania, aby 

zrozumieĺ temat. 



 

 

WyglŃd gotowego Clawbota 
 

 

Ten robot zostağ zaprojektowany tak, aby moŨna go byğo szybko zbudowaĺ i obsğugiwaĺ 

samodzielnie lub za pomocŃ kontrolera V5.  

UkoŒczony Clawbot 



 

 

  Potrzebne elementy: czňŜĺ 1 

MoŨe byĺ zbudowany 

z: 
VEX V5 Classroom Starter Kit 

https://www.vexrobotics.com/vexedr/products/v5-kits/276-7010.html


 

 

Potrzebne elementy: czňŜĺ 2  

 



 

 

 Instrukcja budowy 

 



 

 

 



 

 

 



 

 

 

Zielona ikona wskazuje, Ũe konstrukcjň naleŨy odwr·ciĺ (do g·ry nogami). 



 

 

 



 

 

 

Obecnie uŨywany jest tylko jeden z dw·ch podzespoğ·w utworzonych w tym kroku. Drugi 

zostanie uŨyty p·Ŧniej w kroku 9.  



 

 

 

Upewnij siň, Ũe inteligentne silniki sŃ ustawione we wğaŜciwym kierunku (otwory na 

Ŝruby skierowane na zewnŃtrz konstrukcji, a otw·r wağu do wewnŃtrz). 

 



 

 

 



 

 

 



 

 

 

Upewnij siň, Ũe silniki sŃ ustawione we wğaŜciwym kierunku (otwory na Ŝruby skierowane 

na zewnŃtrz konstrukcji, a otw·r wağu do wewnŃtrz).  



 

 

 

  

  

  

  



 

 

 



 

 

  


