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Uzyj czujnika odlegtosci do sterowania robotem



Czujnik odlegtosci!

Uzyj czujnika odlegtosci do
sterowania robotem

Krok po kroku

. Zbuduj BaseBota W VEXcode 1Q wybierz “plik” —“otwérz przyktady” — “2.
Generacja” — “Szablony” — (BaseBot Drivetrain 2-motor) i skonfiguruj czujnik
odlegtosci.
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. Napisz kody przedstawiony na powyzszym zdjeciu.

. Czujnik odlegtosci podaje numeryczng odlegtos¢ pomiedzy obiektem a
czujnikiem. Gdy obiekt (Twoja reka) znajduje sie blizej czujnika odlegtosci, odczyt
bedzie mniejszy. Aby rozpoczac¢ jazde, BaseBot musi poczekac, az odczyt z
czujnika odlegtosci bedzie mniejszy niz wyznaczona wartos¢. Dodaj parametry w
bloku <Mniej niz>, aby rozpoczac¢ jazde do tytu, gdy Twoja reka jest blizej
czujnika. Blok <Na zawsze> powoduje, ze BaseBot stale sprawdza, jak blisko
niego znajduje sie obiekt (Twoja reka).



Zwieksz trudnosc Podpowiedz

« Wyscig - Potgcz sity z « Nie wiesz, w jakiej odlegtosci od czujnika
partnerem i Scigaj sie odlegtosci znajduje sie Twoja reka?
robotami Skorzystaj z wyswietlacza, aby zobaczy¢

. dane z czujnika odlegtosci w czasie

« Naprzod! - Zmien program rzeczywistym!
tak, aby Basebot jechat do
przodu, o ile Twoja reka nie -ilEI0 80%

Devices

znajdzie sie przed czujnikiem e stonce WY
odlegtosci.
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