vEx< mE

Cwiczenia z liniami

Line 3

Line 2

Line 1

Start

Wykorzystaj bloczki kodu do przekazywania parametrow
i organizowania kodu w VEXcode 1Q.



VXX IQ

Line 3 I

Cwiczenia z liniami
Wykorzystaj bloczki kodu do
przekazywania parametrow i

organizowania kodu w VEXcode
Q.

Line 1

Start

Krok po kroku

1. Zbuduj BaseBota W VEXcode 1Q wybierz “plik” —“otwérz przyktady” — “2.
Generacja” — “Szablony” — (BaseBot Drivetrain 2-motor). Utworz linie startowa
dla swojego robota. Nastepnie, mierzgc od linii startowej, zaznacz trzy dodatkowe
linie oddalone od siebie o 200 milimetrow (mm).

2. Umies¢ srodek przednich két BaseBota na linii startu.

3. Zakoduj swojego robota w VEXcode 1Q, tak aby dojechat do przodu do pierwszej
linii, a nastepnie z powrotem do linii startowej. Powtorz ten proces dla kazdej z
trzech linii. Uzyj bloczkéw kodu, aby przekaza¢ parametry i uporzgdkowac swoj

kod.
Zwieksz trudnosc! Podpowiedz
« zakoduj robota tak, aby dojechat do o Do wykonania
pierwszej linii, zatrzymat sie i wrdcit na linie powyzszego zadania
startowg bez uzycia bloczku kodu "jedz do wystarczy skorzysta¢ z
tytu". Robot bedzie musiat zawrdcic, aby blokéw z kategorii
przejechac z powrotem do pierwszej .,Naped”

pozycji.
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